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本文介绍了一种基于STM32单片机的低成本、低功

耗横摇周期测量与存储系统。该设备可实时解算舰船横

摇角度、横摇周期、摇摆幅度,摇摆角测量精度可达0.5°,
周期测量精度可达0.1s,系统可为船舶驾驶人员实时掌

握船舶浮态与稳性指标提供重要的信息保障,为科研人员

开展基于横摇信息的舰船生命力研究提供可靠的数据采

集与记录平台。
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罗德与施瓦茨公司和Prisma通信测试公司推出
4×4MIMO的三载波聚合(3CC)测试设备

  业界领先解决方案供应商罗德与施瓦茨公司和Prisma
通信测试公司的测试与测量的专家,已经成功完成了LTE
FDD下行3载波聚合的验证工作,其中每个单载波为4×4
MIMO信号。罗德与施瓦茨首次在巴塞罗那世界移动大会

上呈现了该测试设备。
该解 决 方 案 由 罗 德 与 施 瓦 茨 公 司 (R&S)的 3 台

CMW500宽 带 射 频 通 信 测 试 仪,一 台 CMWC 控 制 器 和

Prisma的UeSIM 多终端模拟器组成,其中每一台CMW500
产生一个20MHz带宽的单载波4×4MIMO信号。整套设

备能够提供900Mbit/s的下行速率,其中PrismaUeSIM 包

含两个SDRv3单元和一个eLSU单元用于业务终结。
伴随三载波4×4MIMO验证的成功,罗德与施瓦茨公

司(R&S)和Prisma通信测试公司又实现了LTE-Advanced
商业进程中的另一个里程碑。在三载波聚合4×4MIMO,
协议,RF和1Gbp/s数据性能验证方面,R&SCMWflexx
系统中的CMW500和PrismaUeSIM 是第一个提供下行载

波聚合解决方案的平台。
在世界移动大会上,罗德与施瓦茨的3CC4×4MIMO

CMWflexx测试设备在6号展厅C40展台和大家见面。同

时在6号展厅 C41展台,Prisma通信测试公司展示了在

3GPPRel.12的256QAM调制方式下的下行四载波聚合测

试 用 例。其 中,256QAM 将 3GPP Rel.10 的 最 高 速 率

(64QAM调试方式)由600Mbit/s提升到800Mbit/s。
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