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为德州大学奥斯汀交通研究中心提供毫米波实时技术

,D

与德克萨斯大学奥斯汀分校合作!为自主驾驶研究和原型验证测试台提供实时测试技术
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作为致力于为工程师和科学家提供解决方案来应对全球最

严峻的工程挑战的供应商!近日宣布与德州大学奥斯汀分校

合作情景感知车辆工程系统%
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实时测试台提供技术!帮助该学校加速对自动化和自主驾驶

汽车的研究#测试台将通过专注于与超低延迟"新雷达波形

和数据分析相关的主题!在推动自主驾驶方面发挥关键

作用#

基于
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前端技术和最近发布的
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二代矢量信号收发仪%
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范围内高级

驾驶辅助系统%
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&和通信测试提供技术#测试台将
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第二代
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与特定频率的带内上变频器和下变频器相结

合!以
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实时带宽测试
-Ŵ &!)@a

雷达频段#工程师

可以使用这个基于
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和
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的系统进行雷达目标

仿真和硬件在环%
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&测试!以确定汽车传感器和中央处理

单元之间车载网络链路的响应性#这可测试分布在汽车中

多个传感器上的硬件和软件!对于自动驾车的安全性和可靠

性至关重要#
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全球汽车项目副总裁
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新
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测试解决方案提供了一种独特的雷达特性分析和

测试方法!具有可扩展性!可进行可溯源射频测量和系统仿

真#用于验证和测试汽车电子的
,D

开放平台方法可帮助工

程师快速调整其系统!以应对新雷达场景的挑战以及传感器

融合与深度学习
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日益增加的复杂性#
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开放的模块化

平台缩短了
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组件的开发和验证时间!并降低了资本设

备成本以及
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和测试系统的总体拥有成本#/
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无线网络和通信组织%
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一项计划!与
e+*=?<93

交通研究中心密切合作!推进车辆

工程系统的前沿发展#这包括传感器数据的融合"发现数据

的相关性以便进行安全和流量管理!以及将高带宽传感器数

据传送到基站和基于云的基础设施#深度机器学习和其他

数据分析方法将这些要素结合在一起!以增强驾驶体验#
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"华为和丰田信息技术中心是
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的三个创始成员#

华为的研究项目侧重于将通信和传输性能指标相结合!丰田

项目的重点则是位置辅助波束对准和低频雷达设计和原型

验证#
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计划的负责人"
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工程学院电气

与计算机工程系教授
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司在无线通信"传感和汽车领域与
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优秀的师生携

手合作#
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测试解决方案与
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的其他设

备相辅相成!包括
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通信原型和配备雷达"激光雷

达"摄像机和
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无线电的三个测试车辆#/

如需了解
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的更多汽车测试产品!请访问
777#39#
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